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1 Istwertanzeige Process value display
2 Sollwert / Stellwert / Einheiten-Anzeige /erweiterte  |Set-point / output value / display of units / extended Y=0,1,23
Bedienebene / Fehlerliste / Werte aus Conf/PArA- Ebe- operating level / error list / values from Conf- and
ne PAIA- level m (Y,
/0 3 Hand-Automatik-Zustand Manual - automatic status A
/@ aus : Automatik off: automatic -
an:  Hand (Verstellung méglich) on: manual (changing possible) i
/9 blinkt: Hand (Verstellung nicﬁt mdaglich) blinks: manual (chan(?in(? r?ot possible) © - &
4 Errorliste (2 x «) Error list (2 x <)
\0 Fuhlerfehler (FbF.x), Kurzschluss (Sht.x), Verpolung Sensor error (FbF.x), short circuit (Sht.x), polarity error © |:T_|
(Pol.x), Grenzwertalarm (Lim.x) (Pol.x), limit value alarm (Lim.x)
\@ Gerate-/Engineeringfehler (E.x) Device / engineering failure (E.x)
5 Inkrement-Taste Increment key
@ 6 Enter-Taste / Aufruf erweiterte Bedienebene /Errorliste |Enter key / calls up the extended operating level, error
/Ebenen Parameter, Konfiguration, Kalibrierung list, parameter, configuration or calibration level
7 Geréatezustand Device state
griin: ok, Grenzwert 1 im Gutzustand green lights: ok, limit value 1 is not active
griin blinkend: kein Datenaustausch mit Buskoppler green flashing: no data exchange with bus coupler
rot: Grenzwert 1 aktiv red lights: limit value 1 is active
rot blinkend: Geréte- / Konfiqurationsfehler red flashing:  device error / configuration mismatch
8 Anzeige-Element Display element
9,10 Zustand des Schaltausgangs OUT1 / OUT2 Status of switching outputs OUT1 / QUT2
1" Dekrement-Taste Decrement key out] G
13 PC-Anschluss fiir das Engineering Tool PC interface for the engineering tool €2
Montage / mounting UL certification: WA" 7777777777777777777
& [ Max. surrounding air temperature:
: : PEDE
[ Use copper conductors only 3\ o e B:::é%
[ Only use 60/75°C copper conductors
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Demontage / dismantling

——
99 (3,90")

11 (4,377)

225
(0,877

17.5 (4,63")

max.
95% rel. %

Universal Regler / controller KS 45

[ To be used in a Pollution Degree 2
environment only

UL certification:

[ Output ratings: max. 500 VA, 250V AC, 2A (for resistive load)

®

Zur Inbetriebnahme nutzen Sie bitte die Bedienungsanleitung
Bestellnr. 9499-040-71818 oder von der PMA -CD.

For commissioning please use the operating manual

order no. 9499-040-71811 or from PMA CD.
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. ConF MEREH
Db s — Yanag iption Name|Value |Description
n - ] LT 26 | Special 0..160 Ohm range Name|Value |Description
ame[ Value range  [Description _ 30 [Current 0/4...20mA AL heating current alarm —
\m Name] Value |Descript 3 [C 0 ; E R i
B 19999 Tonorti value B iption urrent: 0...50 mA AC (2 Upto coupler i not active rr.r o i eset error list
proportional band 1 [phys] SP.F — - . —— SIS + 1 relay/hc-Inp 2 only) active interface only
Pb2 | 1.9999 [proportional band 2 [phys] Fn g Seimalnt processind 40 [Voltage 0..10V/2..10 V {Inp1 only] HCSC SSR short circuit 2_|dil switches
i1 | off, 1..9999 |i ; v Setpoint/ ext. Setpoint pecial (-2,5...115mV) 0 [not active 5 [Func swit
i 19999 [integral action 1 [s] proaram controller 42 Special -25..1150 mV] 1_active 7 limit 1 swite
iz | off, 1..9999 [integral action 2 [s] timer mode 1 ﬁ pecial (-25..90 mV) timE timer run 8 [limit2 sw thsz
td1 | off, 1..9999 |derivative action 1s] %mer moge? 1 pecial (-500..500 mV) 0_not active 9 _flimit 3 switches
12 | Off, 1..9999 | derivative action 2 s] 5 limer mode 4 TSt (25 10U o o P I Ty P et tacs any
° i S -10... np1 on ! m en e only
v | 048999 |min. cycle tme 1 [s] 6_|timer mode 5 47 [Special (200.200mV) 0 [notactive 2 [dil switches
©2 049999 |min. cycle time 2 [s] i 2{255213% SBP . ? :U%Bntgometero...leo Ohm = 1_active g Func swit
rd + SP-| otentiometer 0...450 Oh i1 signal INP1 fai imit 1 swit
SH 0.9999  [neutral zone [phys] . 9 [programmer + SP.E 52 [Potentiometer 0...1600 O}Tm 0 Inot active ol 8 [limit 2 swi tng:
4.Sp | -1999..9999 |additional contact D/ Y [phys] bt |0..9999 timer tolerance _ [ 53 [Potentiometer 0..4500 Ohm 1_|active 9 [limit 3 switche:
| off, 0.1..9999 | min. pulse length [s] C.AYP process value processing @ | 4wir i ion typefony for FAi.2 signal INP2 fail 1.ChG swwnz
tt 39999 |mot - 0| process value = x1 — 5.1l : 0 Inot active 0_[interface only
otor travel time [s] 1 |ratio controller (x1+0FFS)/x2 — 1tactive sl
Y2 -100..100 [correcting variable 2 2 [difference (x1-x2] X T 1[4 wire connection Sb.Er Message system bus - error 5 {Func switches
Y.Lo -105..105  |lower output range [%] 3 {max (x1.x7) o 0 ::'rjle”a;relza_tloq (1) notactive é mit] switches
v.Hi | -105..105_|upper output range [%] min b T special inearizafion outo| -1999 352.”.?19 0% (only for 0 9 imit S switches
Y.0 -105..105  [working point [%] Switch-over (x1 xe) Corr 9 measured value correction -.9999 _ T UESEE ) ® L
Ym.H| -100.100 |max.mean value [%] toexﬁgn rtneasurement with const. probe gf?fsc;rgi‘;}leogion outt 19%99% scaling 100% (only for Out.3 analog) & ok b
LYm| 1.9999 |max. deviation mean [ph 8 nmen 2-poi i s i VR [
: s Oxyge point correction -Sre signal source (only for Out. escription
1 Irags offeet phys] . Oxyae ?errm\%aesrgtrment with measured | o scaling not akctive r Out.3 analog) & - range o
] X . ra
Emp| 0..9999 probe temperatue Fnc 0 :%T;ﬁle?f;':/‘gf?"c'om . nF | S8 | alternative value INP ggm”g glujigluﬁ ﬂ :5323 2400 Baﬁd
rolle .
SELP o | o 1, psais s A
QL L switch-over Laom b Laomed L im3 ective setpoint
Name |Value range | Descripti 2 x PID (3-point and continuous) — b, LA 5_lcontrol deviation Ja00 Baud
SP.LO| -1999..9999 Wgetugin ; 3-point stepping controller Name |Value |Description INP o T2m 38400 Baud
- point range [phys] mAn automatic/manual switchin — & [INe . address &
SP.Hi| -1998..9939 [upper setpoint range [phys] 0 Manual oneration not permitted Fe.1 Hnctiometlimitl{zAs) oAl fail behaviour & P parity &
sp.2 | -1999..9999 [2nd setpoint [phys] 1 |Manual operation admitted (Fnc.2) ? switched off ? upscale No parity, 2 stop bits
~sp | off001..9999 | setpoint ramp [/min] C.Act | direction of oneration (Fro.3) |7 measurement vae downscale auen parity
5P 00,999 |t L , inverse, e.q. heating measurement value with latch [ ] odd parity
: 0... timer dwell time [min] 1_Idirect, e.a. cooling Sre.1 source of limit 1(2, 3) L No parity, 1 stop bit
B b FAL | gﬁm{:g% at sensor break (Sre.2) —9 g(f)?]ireoslsd\glig%o Name]| Value [Description dSELv 0..200|response delay [ms] &
Lt . (Src.3) oMo n_ —__range . -IF system interface &
[Name [Value range | Description 12 switchto Y2 I eviation + suppression di.Fn function of inputs 0 not active
SP.1 | -1999..9999 [target setpoint mG.L T el vane 1 NP> § direct 1 auise
PLO 0.0..99 i d ower control range [phys] Q 2_ 1 [inverse D.Unt display unit
01 0..9999 |segmenttime 1 [min] mG.H upper control range [phys] Setpoint 2 [togale key function no unit
SP.02 | -1999..9999 |target setpoint 2 Phy: i gg\r/retctmu variable Lr block front temperature unit (see Unit)
P02 | 00..9999 [segment time 2 [min] S R I Y S e fimit suppression without time 0 Ianlterface only E}Z unit (see 02)
- ’ LN Wi
P03 | -1999..9999 target setpoint 3 A HCALL heating currentalarm | diT switches 4 [bar
Pt03 | 00..9999 [segmenttime 3 [min] rang: escription 1 z\\llvétrtlzg:g ffsfhort circui ] Fung swit pbar
SP.04 | -1999..9999 [target setpoint 4 1Fnc function 2 Threak s short Gircult 8 m ; switches : ES
Pros | 00..9999 |segmenttime 4 [min] ? no function LP.AL loop alarm 9 Timit ond fehes & oo
. ] heating current input 0 |noLOOP alarm SP.2 nd seiw'ct & J l
LA e 1007 i * sl i
ss value _ 2 Tdit ovi -
Name MM@ 6 [no controller input T — — _ di1 switches min
Lo, 1 1 [ 5 3 -
(:nt.; 1999..9999 |lower input value [phys] S.tYP ! mﬁlue X1 Name/Val - l..l ’:f":‘ P M E.d 1 ium?tc1 ‘s"\l/:;tc es Engm
on 2) p— 9 ThermocofpletypeL(.mg — mENAm Description 8 [limit 2 switches m
oL 9999 [lower output value [phys] Fe-CuNi DIN -S00°C), 0.vP e of OUT §_limit 3 switches & in
(OuL.2) T Thermocouple type J (-100T200°C] e e only Out3 - analoq) & E [ external setpoint ? mA
oniia | ~1999..9998 | upper input value [phys] 7 earmosaupe type K100 TR T T s s £
P NiCr-Ni R d . 20 mA continuous di1 switches 9 kg
(33:.;) 1999...9999 |upper output value [phys] 3 IPgSrT&colupletypeN( 100..1300°C), Ni- g ggggmmﬂgﬂz Fne switches ? P
. il-Nisi . mit 1 switches t
+F1 0.9939 7 - 4 |[Thermocouple t 5 transmitter supply 8 : 9 H -
(tF2) flter time [s] ; _IP_LRh-PﬂU“up e type S (0..1760°C), O Act|_—direction ofoperation 5 it s soutees 02 e et or 07
Etor | OFF,0.00 axemal T Thermocauple type R (0..1760°C), T Tinverse Y2 [ {2nd actutor value 0 [Parametorn pom with 02 uncion
tc2 erface arameter in % wi i
: 52) 6| Thermocouple type T(-200..400°C), Y1 ——controller output V1 2 1dn awitehos. Unit | unit TR AT LT
i i 7 |Thermocouple type C (0..2315°C), T |active Func swit <
(/ 1 2 |°
H.11 Oﬁ. -1922...3299 lower limit 1 [phys] ; W3%Re-W75 ﬁ/g 0...2315°C), i ggiisgtlve 9 Tlimit 3 switc ap decimal points
o 199 99 upper limit 1 [phys] mgrrn&%?\ﬂupetypeTypE(-mo.._mggoc), Lim.1 signal limit 1 man| Iant:teor;r;atlc rr:anual switching  digits behind the decimal paint
il 9999 [hysteresis 1 [phys] 10 | Thermocouple type T 8ot ative alwayson 7 disits bahind the dectmal point
L2 | off, -1999..9999lower limit 2 [phys] (O SRR o s T il switches B e fecima pont
H.2 | off, -1999..9999 upper imit 2 [phys] 18 igggusaslatre)rmocouple(Lmearization I 0 zlngt%:/r:nz Func switches C.dEL| 0.200 | modem delay el ecimal point
Hvsz2| 0.9999  |hysteresis 2 [phys] 0 TPdi00 (2000 10T (IS0 : 1 Jactive T {limit | switches
L3 | off, -1999..9999 | Tower limit 3 [phys] 100 (-200.0 ... 850,0 °C [ - signal limit 3 9 Tlimit 3 switches & Optional
H3 | off, -1999..9999 | upper limit 3 [phys] tlgg(; 0202500 Ohnq o(%) — 1 gg%egtlve C.oFF 0 _contr;oller off
HYS.3 0..9999 hysteresis 31 Ve efault as LP.AL | interface only D i ; .
phys] | oop alarm 2 |dil switoh epending on equipment version and iqurati
: es nd the configurat
HC.A 0..9999 heat current limit [A] %‘é Sgg : g?ggoogm ? Qg%\é}:tlve 5 [Func swit [@ unused parameters are faded out guration
hm ; imit 1 switches
imit 2 switches
9 [limit 3 switches

Universal Regler / controller KS 45
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Fehlermeldungen/ A !vA

Erweiterte Bedienebene i_

Error messages/ ff F)t(
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_ Name|Wertebereich |Beschreibung Name[W-ber.[Beschreibung Name[W-ber.[Beschreibung Name|W-ber]Beschreibung
H.3 | off, -1999...9999 | oberer Grenzwert 3 [phys] %g ’t1000|1 -200.0... %5}? 0 “( T LP.AL - Unll:erbiechungsalarm g Il:imit1 scﬂa:tet
— ezial 0...4500 Ohm (voreingestellt als nicht aktiv imit 1 schaltet
b ":(cs‘As ggggg :Z?;:{;?;izzzzn n - ? 0 T 1 [aktiv B : Riicksetzen der Errorliste
] ue2|a m i i
Name| !Ven.e-h Beschreibung W " 25 |Spezial 0..1600 Ohm HeAL— Ei?:ﬁtsgl?tw/alarm 2 Nilljrsscmtlgtm”e
tar{alc9999 5 TR e 26 |Spezial 0...160 Ohm 1 [aktiv 5 [Func schaltet
Pb2 1..9999 |Proportinalbereich 2 [phys] = 31 trom: 0..50 mA AC 0 Inicht aktiv 8 [Limit 1 schaltet
1| Of, 1..9999 | Nachstellzeit 1 (5] ks b e AL L Cptckcplorags L 8 Lmilschalel
tiz | off, 1..9999 [Nachstellzeit 2 [s] Name|Werte | Beschreibung 40 [Spannung 0...10V/2..10 V [nur Inp1) il 0 ni"cr;ﬁraalilv [RimeEm 1 ﬁls%m?nszgﬁ;amm
td1 | off, 1..9999 [Vorhaltezeit 1 [s] SP.Fn ollwertverarbeituna ﬁ peziaL - 55"']1]1550m\<)) 1 [aktiv 2 [di1 schaltet
w2 | off,1..9999 [Vorhaltezeit 2 [s] 0| Festwert-/Folgeredler 15 1ol o g0V PEnd Proaramm Ende 5_[Func schaltet
P pezial (-25...90 mV) 7
1 0,4...9999 |min. Periodendauer 1 [s] irrﬁg;?n[gmg ler 4 pezial (-500...500 mV) ? chtwaktlv 3 :rmn:H :g:::g:
i i 5 45 |Spezial (-5...5 V) (nur Inp1) - =
12 0,4..9999 |min. Periodendauer 2 [s] : imermodus 46 [Spezial (-10..10 V) (nur Inp1) FAi.1 Meldung INP1 - Fehler 9 imit 1 schaltet
SH 0.9999 |Neutrale Zone / Hysterese [phys] imermodus v 0 [nicht aktiv 1.ChG Umschaltung Inp1./ Inp2
)i phy: imermodus 4 7 pezial (-200..200 mV) 1 |aktiv 0 [Nur Schnittstelle
d.SP | -1999..9999 |Abstand Vorkontakt D/Y [phys] 5 imermodus 5 0 ;otent_ometero...lﬁo 0Ohm FAIL2 Meldung INP2 - Fehler 2 [dil schaltet
| off, 0.1...9993| min. Impulsiange [s] 7 imermodus 6 1 Dotentgometerou.450 Ohm 0 [nicht aktiv 5 |Func schaltet
% 3.9999 | Stelimotorlaufzeit [s] 8 [Festwert + SP.E ;g ,joiengomeier glggg gnm 1_|aktiv 7_[Limit 1 schaltet
5 9 | Programmrealer + SP.E " \ AL 0 = Sh.Er Meldung Systembus - Fehler 8 |[Limit 1 schaltet
y2 | -100..100 |2. Stellwert [%] b |0.9999 Timer Toleranzband 4wir Ill\llderstands-Anschlussan(nurlur 0 mchtaktw 9 [Limit 1 schaltet
Y.lo| -105.105 [untere StellgréRenbegrenzung %) C.t-YP Istwertberechnung & 0 :ffgi'zer-Anschluss b}
Y.Hi | -105..105 |obere StellgréRenbegrenzung [%] Istwert = x1 1 |4-Leiter-Anschluss out.0 1]%9999 Skallerung 0% (nur fiir Out.3 analog) & UL PUT
v.0 | -105..105 |Arbeitspunkt [%] Verhaltnis (x1+0FFS)/x2 S.Lin Linearisierung Out1| -1399 [Skalierung 100% (nur fiir Out.3 analog) Name|W-ber.|Beschreibung
700,100 | Mittelwertgrenze [%] Differenz (x1 - x2) 0 |Keine Linearisierung ut: ..9999| & ) bAud Baudrate der Feldbusses &
Ym.H g ol Max (x1, x2) 1 |Sonderlinearisierung 0.5rc Slgnalguelle {nur fiir Out.3 analog) & 2400 Baud
Lym| 1.9999 ﬂ;ﬂx-sfbwe'c“u"g Mittelwert in (x1 XZ)( ) Corr | Messwertkorrektur ' nicht aktiv 4800 Bau
\'k , ittelwert (x1, x2 Keine Korrektur Regl 1 (steti 9600 Baud
offFs | -120..120 Nullpunktverschiebung 6 [Umschaltuna (x1,x2) Offset-Korrektur Rﬁ&;{gﬂig:ﬂg xz f:tgtig; 19200 Baud
tEmP| 0..9999  [Sondentemperatur fiir 0, Messung JZ-Funktlon mit konst. Sondentempe- 2-Punkt-Korrektur Istwert 38400 Baud
@ g 02 F K Sond Skalierung virksamer Sollwert Addr | 1...247| Adresse auf der Schnittstelle ©
O P emplg; tion mit gemessener Sonden- InF 1%55 Ersatzwert INP 5 [Regelabweichung Py Paritat ©
"‘I'L‘ "‘w e hereioh Beseire ccl euelverhalten( ) 9999 M ;‘:NP; kein dPar'ltv ggltﬁmnnhim)
lame[ Wertebereich [Beschreibung Ein/Aus-Realer (Signalgerat e gerade Parité
SP.LO| -1999..9999 untere Sollwertgrenze [phys] PID-Realer (2-Punkt und stetia) R RSy e L Varta konC ungerade Paritdt
SP.Hi| -1999..9999 |obere Sollwertgrenze [phys] /Y Umschaltung - = = = ~ 1 (l;JSCr;a e I kein Parity mit 1 Stoppbit
£1999..9999 | Zweiter Sollwert [phys] 2 x PID (3-Punkt und stetia) Name |W-ber.[Beschreibung ownscale dEeLY | 0..200 | Antwortverzdgerung [ms] &
Sh2 ffOUi“ 9999 [ Sollwertaradi 1[7 Y] L\'AOtSrSChritltlfqur ; Fnc.1 5 Funktion des Grenzwertes 1(2, 3) LR ST Systemschnittstelle &
r.sp | off,0.01.. ollwertgradient [/min mAn andverstellung zugelassen Fne.2 abgeschaltet - 0 |0: abgeschaltet
t.SP 00..9999  |Timer-Haltezeit [min] 0 [Verstellung nicht zugel (Fne.2) 1T \esswert ] Name[W-ber/Beschreibung 1 [1: eingeschaltet
1_[Verstellung zugelassen (Fnc.3)[ 2 [Messwert + Speicher di.Fn Funktion der digitalen Eingénge D.Unt Anzeigeeinheit (Darstellung auf Dis-
FI P 'r'_" C.Act 5 YV|rkung%r|ﬂhlung Src.1 5 Quelle fiir Grenzwert 1 (2, 3) 0 |direkt play)
= nvers, z.B. Heizen Istwert 1 linvers ohne Einheit
Name Wenebereu:ﬁ Beschreibung 1__|Direkt. z.B. Kilhlen (Src-2) Regelabweichung Xw 2 [Tasterfunktion Temperatur-Einheit (siehe Unit)
SP.01| -1999..9999 |Endsollwert 1 FAIL 5 Zuhlerhruchverhallen (Sre.3) Abweichung + Unterdriickung Lo Frontblockierung 92 - Einheit (siehe 02)
- - usgange aus esswert INP1 B 0 [Nur Schnittstelle (]
[P 0'0"'9999 Segmentzeit [min] 1 |Ausgabe von Y2 esswert INP2 immer aktiv bar
spP.02| -1999..9999 |Endsollwert 2 2 |Ausgabe Mittelwert ollwert di1 schaltet mbar
pto2 | 0.0..9999 [Segmentzeit2 [min] mG.L unterer Regelbereich [phys] tellwert Func schaltet 6 [Pa
Sp.03| 19999999 |Endsollwert 3 nG.H oberer Regelbereich [phys] n bwelchung + Unterdriickung ohne imit 1 schaltet kPa
3 Zeitlimit 8 [Limit2 schaltet 8 lpsi
Pt.0o3 | 0.0..9999 |Segmentzeit3 [min] e HC.AL Heizstromalarm 9 [Limit 3 schaltet 9
SP.04| -1999..9999 |Endsollwert 4 b 0_labgeschaltet SP.2 Umschaltung auf SP.2 0 s
Pros | 00..9999 |Segmentzeitd [min] Name W-ber.| Beschreibung E s ilss §—{hlur Schnitistelle bl
= L dil schaltet m
[P o I1Fne Funktionsauswahl LP.AL Unterbrechungsalarm [ 5 TFunc schaltat 3 TkOhm
[ T A R 0 eine Funktion 0 |kein LOOP Alarm 7 [Limit 1 schaltet m
Name [Wertebereich[Beschreibung 12 Eﬂéfﬁ?{%}ﬁmﬂ%p E 1_[LOOP Alarm aktiy g imit 2 schaltet AA
InL.1 | -1999..9999 [unterer Eingangswert [phys] 1 [Zweiter Istwert X2 — . L Limit 3 schaltet m
: - - ] Umschaltung auf SP.E v
(InL.2) g kein Reglereingang Lk, d ' - fukb.d SPE 0 ﬂmsgcﬂ,:#gt;ﬂ; s 8 |mV
OuL.1| -1999..9999 |unterer Ausgabewert [phys] Istwert X1 Name[W-ber.[Beschreibung immer aktiv 9 kg
(0uL.2) S.tYP Sensortyp = 0.tYP Signaltyp OUT (nur Out3 - analog) & di1 schaltet 0 g
- ] 0 ThermuelementTyp L (-100...900°C), Relais/Logik Func schaltet 1
InH.1 | -1999..9999 |oberer Eingangswert [phys] Fe-CuN 0...20 mA stetig imit 1 schaltet 2 Text der physikalischen Einheit (vorge-
{InH.2) ! }'Qeéum’\t‘]ielemem Typ J(-100..1200°C), 4... 20 mA stetiq 8 [Limit 2 schaltet eben iber T.Unit)
. ; s 0..10 V stetig 9 [Limit 3 schaltet 02 Paramelerglnhen fiir 02 &
(gu:.;) 1999...9999 |unterer Ausgabewert [phys] 2 Thézrmoelemem Typ K (-100...1350°C), 210V stetig % Unschaluag aif V2 ? ZBrameier in E pm
uH. 3 5 Transmitterspeisung 0 [Nur Schnittstelle - arameterin /o
+F1 0.9999 [Filterzeitkonstante [s] mgrr(;noelement Typ N (-100..1300°C), 0O.Act Wirkungsrichtun, — 2 |dil schaltet i Emhe“
(t.F2) 4 |Thermoelement Typ S (0...1760°C), 0 |Direkt / Arbeitsstromprinzip 5 [Func schaltet ; °C
= _ PtRh-Pt10% 1 |Invers / Ruhestromprinzip 1 imit 1 schaltet F
Etc1 | OFF,0..100 extiaor&e Temperaturkompensati- 5 | Thermoelement Typ R (0...1760°C), Y1 Realerausgang Y1 8 |Limit 1 schaltet 3 [Kelvin
(E.tc2) on 5 1Eth Pt1 l“/ T T ? nicht aktiv 9 [Limit 1 schaltet dP I#eé;(mﬁglgl:lli(;mmastellen)
o E(F:m,l\lle ement Typ T (- ), aktiv mAn Umschaltung A/H eine Dezimalstelle
) Y.2 Reglerausgang Y2 0 |Nur Schnittstelle -
L m S ! = D Istell
L 7 The&nﬁoeleme?%Typ C (0...2315°C), 0 [nicht aktiv immer aktiv Dﬁ;}ﬁgﬁﬁnﬁn
Name |Wertebereich |Beschreibung S 1 [aktiv i1 schaltet -
L1 | off,-1999..9999| unterer Grenzwert 1 [phys] 8 We&nﬁoe\l/«\a/me&\%wp D (0..2315°C), Lim.1 Meldung Grenzwert 1 Func schaltet CaEL[ 0200 W[;?lﬂma(lil:}g”?;s]
H.1 | off, -1999..9999 | oberer Grenzwert 1 [phys] 9 [Thermoelement Typ E (-100...1000°C), (]) nLC_htakt'V imit 1 schaltet J - Y
HYS A 0..9999 Hysterese 1 [phys] NiCr-CuNi - aktiv 8 [Limit 1 schaltet & optional
T T 10| Thermoelement Typ B (0/100...1820°C) Lim2| . Meldung Grenzwert 2 9 _Limit1 schaltet
L2 | off, - unterer Grenzwert 2 [phys PtRh-Pt6% ! nicht aktiv C.oFF Regler ausschalten
- 18 | Thermoelement Sonder (Linearisierun aktiv ¢ 0 |Nur Schnittstelle Abhangig von der Gerateversion und der Konfiguration
H.2 | off, -1999..9999| oberer Grenzwert 2 [phys] ( g 1_laki = uig g
. 0..9999 erforderlich Lim3 Meldung Grenzwert 3 2 [dil schaltet werden nicht bendtigte Parameter ausgeblendet
HYS.2 Hysterese 2 [phys] 20 | Pt100 (-200.0 ... 100,0(150) °C) 0 Inicht aktiv 5 [Func schaltet
L.3 | off,-1999..9999 | unterer Grenzwert 3 [phys] 21 [Pt100(-200.0 ... 850,0 °C) 1__|aktiv 7 [Limit 1 schaltet
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‘A3 auf A6 gefaltet, SW-Druck Normalpapier weill 80g/mZ



