B Bedienhinweis

SG 45 9499 040 82441

Operation notes Version 8454 (01/2008)
Bedien-/operating version: 1

PMA ProzeR- und Maschinen-Automation GmbH

Deutsch

English

Istwertanzeige

Process value display

Einheiten-Anzeige / erweiterte Bedienebene / Fehler-
liste / Werte aus Conf- und Para- Ebene

Display of units / extended operating level / error
list / values from Conf- and PArA- level

Funktionsauswahl aktiv

activated function processing

Errorliste (2 x «)

Fihlerfehler (FbF.x), Kurzschluss (Sht.x), Verpolung
(Pol.x), Grenzwertalarm (Lim.x)
Gerate-/Engineeringfehler (E.x)

Error list (2 x <)

Sensor error (FbF.x), short circuit (Sht.x), polarity error
(Pol.x), limit value alarm (Lim.x)

Device / engineering failure (E.x)

Inkrement-Taste / Schleppzeiger, Maximalwert

Increment key / slave pointer for maximal value

Enter-Taste / ruft erweiterte Bedienebene, bzw.
Errorliste auf

Enter key / calls up the extended operating
level, or error list

Gerdtezustand

griin: ok, Grenzwert 1 im Gutzustand

griin blinkend: kein Datenaustausch mit Buskoppler
rot: Grenzwert 1 aktiv

rot blinkend: Geréate- / Konfigurationsfehler

Device state

green lights: ok, limit value 1 is not active

green flashing: no data exchange with bus coupler
red lights: limit value 1 is active

red flashing:  device error / configuration mismatch
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Anzeige-Element

Display element

Zustand des Schaltausgangs OUT1 / INP1 aktiv

Status of switching outputs OUT1 / active INP1

0

Zustand des Schaltausgangs OUT2 / INP2 aktiv

Status of switching outputs OUT2 / active INP2

oUT3
15116 (17
PWR A\ 1"

Dekrement-Taste / Schleppzeiger, Minimalwert

Decrement key / slave pointer for minimal value

- 3

PC-Anschluss fiir das Engineering Tool

PC interface for the engineering tool

Abmessungen / dimensions

Montage / mounting
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max. [ 55°C
min. H -10°C

DMS Messumformer / transmitter SG 45

Demontage / dismantling

UL certification:

[ Max. surrounding air temperature:
°C

[ Use copper conductors only
[ Only use 60/75°C copper conductors

[ To be used in a Pollution Degree 2
environment only

System| O

Zur Inbetriebnahme nutzen Sie bitte die Bedienungsanleitung
Bestellnr. 9499-040-82318 oder von der PMA - CD

For commissioning please use the operating manual

order no. 9499-040-82311 or from PMA CD
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. - AT — IS S
N Value 1D — LArA Tare-function range _ _
[ O ame r:nug: escription 0 no function (switch-over via interface is possible) Biint Display unit (presentation on the display)
e Frc ! Function of limit 1 (2, 3) 2 Di1 switches 0 no unit
Name | Value range| Description Your value Fred)|__ 0 [switched off 7 limit 1 switches 3 %
L. | 0,1..9999 |Integrator time [min] . '3) 1_|measured value monitoring 8 limit 2 switches 4 |bar
“ne. e -
£ | -9999..9999] Integrator offset y 2 |Measured value monitoring + alarm status storage. 9 limit 3 switches 2 rPnhar
_ A stored limit value can be reset via error list or a digi- 10 Enter/INC switches 6 a
Py talinput (->L D5/ Errr ) 11 Enter/DEC switches 7__|kPa
_ 3 |signal change in minutes HOLd Sample & hold - function 8 psi
7"'“'“‘9 - Value range|Description - - 4 |signal change + alarm status storage. A stored limit va- 0 no function (switch-over via interface is possible) 18 mV
fnl. | -1999...9999 | Input value for the lower scaling point lug can be reset via error list or a digital input ( -> 2 Dil switches 19 kg
Out. ! | -1999..9999|Displayed value for the Iower.scaling point = ;;;;\c‘e 'o“i’ itr ir(Z 5 7 limit 1 switches 20 q
IrH | -1999..9999] Input value for the upper scaling point o 0 |process value = Absolute alarm 8 limit 2 switches 21 |t
TuH ¢ | -1999..9999 | Displayed value for the lower scaling point (;” =) 3 |measured value INP1 9 limit 3 switches 22 |Text of physical unit (preset by T.Unit)
LF ! 0.9999 | Filter time constant [s] G 2) 10 Enter;lnl\IE% swi_tchhes S :\l:
o - : e . — i — 1 nter, switches
b 0..9999 |Filter bandwidth Lk i , b and Dok 3 rEGL Reset minimum value 25 |kN
Y m Name|Value range | Description 0 no function (switch-over via interface is possible) dP Decimal point (max. number of digits behind decimal point|
- _— oL vP Signal type selection OUT3 onl! 2 Dil switches 0 no digit behind the decimal point
Name [Value range |Description — 1 0... 20 mA continuous 7 limit 1 switches 1 1 digit behind the decimal point
L! -1999...9999 |Lower limit 1 (L. {<-1999 2 off) 2 4 .20 mA continuous 8 limit 2 switches 2 2 digits behind the decimal point
Hot | -1999..9999 |Upper limit 1 (H {<-1999 2 off) 3 0..10 V continuous 9 limit 3 switches 3 3 digits behind the decimal point
HYG ¢ 0..9999 |Hysteresis limit 1 4 2..10V continuous 10 Enter/INC switches CALM calibrating S
dEL ! 0..9999 |Alarm delay from limit value 1 CAcL Method of operation of output 0UT1,2 or 3 1 Enter/DEC switches 0 W!thout shunt}cahpr;atmg
Lo | -1999..9999 |Lower fimit2 (L2 <-1999 2 off) 0 direct / normally open r £GH Reset maximum value _ 1 With shunt calibrating
H’j 1999‘“9999 Uppor lmit2 (‘{lE’ 7599 ~ o 1 inverse / normally closed 0 no function (switch-over via interface is possible) CdBi | 0.200 |Modem delay [ms]
5 - e <- = h ' - A R -
HYG2 | 0.9999 |Hysteresis limit2 o I T
fac 0 not active 7 limit 1 switches
dELS 0..9999 |Alarm delay from limit value 2 1 active 8 limit 2 switches & optional
L3 [ -1999..9999 |Lower limit3 (L.3<-1999 2 off) Lom? Limit 2 signal 9 IEimit 3 svgtches
HI | - limi HI<- 2 0 not active 10 nter/INC switches . . . o
J 1999...9999 | Upper mm? i (H.3<-1999 2 off) 1 active T Enter/DEC switches n@ Depending on equipment version and the configuration unused parameters
i ) 0..9999 |Hysteresis limit 3 L3 Limit 3 signal £5.1 Reset integrator are faded out
: — Lm3 E r£6.1
dELI | 0..9999 |Alarm delay from limit value 3 0 not active 0 no function (switch-over via interface is possible)
1 active 2 Di1 switches
T no e & it Zswiahes
0 not active 8 limit 2 switches
(oS 1 active 9 limit 3 switches
FTrs ShEr System bus error signal & 10 Enter/INC switches
Name [Value [Description 0 not active 11 Enter/DEC switches
range 1 active CALL CAL test
Frc ! Function 1 OutD -1999  [Scaling of the analog output for 0% (0/4mA or 0/2V) 2 Di1 switches
0 [nofunction ...9999 _ 7 limit 1 switches
3 |resetto zero DLk, ! L%%% 136:‘7)'"]5] of the analog output for 100% (20mA or ] limit 2 switches
A LU 0S¢ ¢ Signal source of the analog output OUT3 ] limit 3 switches
- 0S¢ -
0 [no function 0 ot active 10 Enter/INC switches
— 3 ;ir:kzltl::gog 3 process value § 1 Enter/DEC switches
e - 7 measured value INP1 ZEro Resettozero _ — - -
0 no function Py = 5 0 no function (switch-over via interface is possible)
2 [sample & hold GFA Fail behaviour ) Dil switches
3 |integrator g upscale 7 limit 1 switches
1 downscale P .
[ 8 limit 2 switches
AL 9 limit 3 switches
Name [Value [Description o 10 Enter/INC switches
SLYP e Sensor type selection L L" "':‘ " 1l Enter/DEC switches
LY
60 |05 mV/\V Name |Value range | Description ok hr
61 |1 mV/V diFn Function of digital inputs (valid for all inputs) —
62 [2mupV 0 direct Name \rI:I:u: Description
63 |4mV/V (3,33 mV/V) 1 invers : : SIF System interface &
SLin Linearization 2 toggle key function (G%J_USMNG for 2-point-operati- 0 not active
0 |none on with interface and di1) 1 active
A F—r Frrrn - - — Lo Local / Remote switching (Remote: adjusting of all -
1 I(;Inn?:t”é‘wi‘t)ﬁ l‘B‘?usep(?:n“tlr%?t(l(eon“dﬁ[e%?’itlnoqntgg:l)nnena”Ziﬁlt: values by front keys is hﬂ)cked) 4 9 Addr 1..247 |Address on the interace &
'nF | OFF, |Alternative value for INP1 0 no function (switch-over via interface is possible) bAuY Baudrate of the interface &
[ -1999... 1 always active 0 [2400 Baud
9999 2 Di1 switches 1 4800 Baud
[:THE] Forcing INP 7 limit 1 switches 2 9600 Baud
0 |- 8 limit 2 switches 3 19200 Baud
1 linterface 9 limit 3 switches 4 38400 Baud
Erre Reset of all error list entries Prby Data parity on the interface &
0 no function (switch-over via interface is possible) 0 no parity (2 stop bits)
2 Di1 switches 1 even parity
7 limit 1 switches 2 odd parity
8 limit 2 switches 3 no parity (1 stopbit)
9 limit 3 switches dELv | 0..200 |Delay of response signal [ms] &
10 Enter/INC switches FrEq switch power frequency 50Hz/60Hz
1 Enter/DEC switches 0 power frequency 50Hz
power frequency 60Hz
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Fehlermeldungen / Error messages
Erweiterte Bedienebene / Extended operating level

Schleppzeiger maximal

Jede mit diesem Zeichen gekennzeichnete Ebene kann

12FE ha..en,Am,.d Slave pointer maximum durch ein Pagswor_t gc_eschiitzt sein.
antippen 12FE Each Level with this sign can be proteced by a password.
v+A: Reset
natton  hotd Schleppzeiger minimal
ad Slave pointer minimum
\ 12FE
3sdriickeni4_| \
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) Name |W-her.|Beschreibung Name |W-ber.| Beschreibung
] mw e LA A Tara-Funktion DUk Anzeigeeinheit (Darstellung auf Display)
— {Name |W-ber.|Beschreibung 0__|keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist mdglich) 0__|ohne Einheit
oo Frgt Funktion des Grenzwertes 1 (2, 3) 2 |dil schaltet 3 %
e Wi H i Fred) 0 |abgeschaltet Limit 1 schaltet 4 |bar
Name |Werte-Bereich Beschreibung !II\‘Irert' EF r:;, 1| Messwertliberwachung ; imit 2 schaltet 5 |mbar
] Zei i } . 2 |Messwertiiberwachung + Speicherung des Alarmzu- S
ol 0,1.9999 |Integrator-Zeitkonstante [min] stands. Ein gespeiche_rtger Grpen_zwen k%nn {iber die Er- 9 |Limit3 schaltet 6 |Pa
X -9999..9999 |Integrator-Offset ror Liste oder einen digitalen Eingang zuriickgesetzt 10 |ENTER/ Inc schaltet 7 _|kPa
= werden (— bbb !~ Errs ). 11 |ENTER/ Dec schaltet 8 |psi
! ,.J' " 3 S! naldnderung in Mlnuten ] Hobld Sample & Hold - Funktion 18 |mV
_ 4 S|gna|_‘énderung+ Speicherung des Alarmzustands. Ein 0 |keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist moglich) 19 |kg
|Name [W.-ber. [Beschreibung : gespeicherter Grenzwert kann iiber die Error Liste oder di1 schaltet
Trbl. ! | -1999..9999| Eingangswert des unteren Skalierungspunktes .Ei',ler" gigitalen Ein?ang zuriickgesetzt werden (— ; Imstcl sacﬁaltet g? ?
oo i i [ 1 . L. ). —
Out. ! |-1999..9999) Anzeigewert des unteren Skalierungspunktes o o Quelle fir Grenzwert 1 2.3) 8 |Limit 2 schaltet 22 |Text der physikalischen Einheit (vorgegeben iiber T.Unit)
1Mt |-1999..9999 Elnga.ngswertdes oberen Skahgrungspunktes (6 e2)__0_[Istwert = Absolutalarm 9 |Limit 3 schaltet 23 |lb
OuH ¢ |-1999..9999|Anzeigewert des oberen Skalierungspunktes - _'j 3 |Messwert INP1 10 |ENTER/ Inc schaltet 24 [N
LF 1 0.9999 |Filterzeitkonstante [s] (G 11 |ENTER/ Dec schaltet 25 [kN
N Filterbandbreit r EGL Reset Minimalwert dP Dezimalpunkt (max. Nachkommastellen)
b 0..9999 |Filterbandbreite hal Lot oL 0 |keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist mdglich) 0 |keine Dezimalstelle
Y m e 2 |dil schaltet 1 |1Dezimalstelle
= _ Name |W-ber. |Beschreibung 7 |Limit 1 schaltet 2 |2 Dezimalstellen
[Name _[W-ber. __[Beschreibung o A Lve Signaltyp (nur bei OUT3 analog) 8 [Limit 2 schaltet 3|3 Dezimalstellen
Lot -1999...9999| unterer Grenzwert 1 (L. {<-1999 2 off) 1 [0... 20 mA stetig 9 |Limit3 schaltet CRLM KaliBTistmads
Ht -1999...9999| oberer Grenzwert 1 (4. {<-1999 2 off) 2 |4...20 mA stetig 10 |ENTER/ Inc schaltet 0 |Ohne Nebenschlusskalibrierung
HYG ! 0..9999 |Hysterese von Grenzwert 1 3 |0..10V stetig 11_|ENTER/ Dec schaltet 1__[Mit Nebenschlusskalibrierung
JEL.{ | 0.9999 |Alarm 1Verzdgerung 4 |2..10V stetig r EGH Reset Maximalwert CdE! | 0.200 |Modem delay [ms]
) 1999..9999| unterer Grenzwert2 (L2 <-1999 2 off) OAct Wirkungsrichtung von Ausgang OUT1, 2 oder 3 0 |keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist mglich)
L'EJ s ; (HE’ 1599 = i 0__|Direkt/ Arbeitsstromprinzip 2 |dil schaltet
Hi = -1999...9999| oberer Grenzwert < - 20 1 |Invers/ Ruhestromprinzip 7 L?m!tl schaltet & optional
HY G2 0..9999 |Hysterese von Grenzwert 2 Lim! Meldung Grenzwert 1 8 |Limit 2 schaltet
dELd | 0..9999 |Alarm 2 Verzdgerung 0 |nicht aktiv 9 [Limit 3 schaltet
L3 -1999...9999| unterer Grenzwert 3 (L.3<-1999 2 off) 1 aktiv 10 |ENTER/ Inc schaltet L N . X i .
13 | -1999..9999|oberer Grenzwert3 (H3<-1999 2 off Lond Meldung Grenzwert2 11_|ENTER/ Dec schaltet [ {onenaiguon der Gerdteversion und der Korfiguration werden nicht
HY53 | 0.9999 |Hysterese von Grenzwert3 0 [nicht aktiv rES! Reset Integrator ; . ; ¢ ¢ )
T '7 0'“9999 Alarm 3 Verzbgerung 1 :Ill(tll\:i B 3 0 |keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist maglich)
EL3 Lim3 Aeldung Grenzwert 2 |dil schaltet
0 nLct_ht aktiv 7 |Limit 1 schaltet
1 |aktiv 8 |Limit 2 schaltet
T s T s
nicht aktiv
ot L . 10 |ENTER/ Inc schaltet
Il 1 jaktiv 11_|ENTER/ Dec schaltet
Name _|W-ber)Beschreibung ShEr Mer']d“'l‘( | Systemhus - Fehler & CALL CAL Test
Fre | Funktion 1 ? :Lctwt aktiv 0 | keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist méglich)
- - di1 schaltet
g l'ilel:ﬂ(-:‘s;uzr;l;tlon Oubl | -1999 stka“o%l\lli)lg des Analogausgangs fiir 0% (0/4mA ; Lilmit 1 schaltet
o ...9999 | bzw. -
Frcd Funktion 2 = He = = = 8 |Limit 2 schaltet
0 Tkeine Funkiion Outb. ! 19999999 Eml%r‘l;rg des Analogausgangs fiir 100% (20mA o [Limit 3 schaltet
3 |Tara-Funktion TS = Signalquelle fiir Analogausgang OUT3 10 |ENTER/ Inc schaltet
Fred Funktion 3 0 [nicht aktiv 11 |ENTER/ Dec schaltet
0 |keine Funktion 3 |lIstwert ZErn Null setzen
2 |Sample & Hold 7 |Messwert INP1 0 | keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist mglich)
3 |Integrator OFAT Failverhalten 2 |dil schaltet
v 0 |upscale 7 |Limit 1 schaltet
[ s 1__|downscale g t!m!igscna:iet
Name _ [W-ber.]Beschreibung — Imit 5 schalte
SLYP Sensortyp I 10 |ENTER/ Inc schaltet
60 |05 mV/V Name | W-ber.| Beschreibung 11__|ENTER/ Dec schaltet
61 |1mV/V diFn Funktion der digitalen Eingénge (gilt fiir alle Eingénge) Akl
62 _[2mV/V 0 |direkt LT
63 |3mV/V 1 |invers N_ame W-ber.|Beschreibung
Slin Linearisierung 2 |Tasterfunktion (Einzustellen fiir 2-Punkt-Bedienung mit SF Systemschnittstelle &
0 |Keine Schnittstelle und di1) 0 |abgeschaltet
1 |Sonderlinearisierung, Erstellen der Linearisierungsta- Lor Local / Remote Umschalt_ung (Remote: Verstellung von 1 |eingeschaltet
belle mit BIueCuntruF(EonMm_ﬁuﬂch. allen Werten iiber Front ist blockiert) _ Addr | 1..247  Adresse auf der Schnittstelle ©
I nf 1%};[; Ersatzwert INP.1 (1] rrﬁlr:ZrF:EEt‘;on (Umschalten iiber Schnittstelle ist mdglich) “Rud Baudrate der Schnittstelle ©
99997 2 [dil schaltet 0_ 200 Baud
H Forcing INP 7 |Limit 1 schaltet ! au
- - 2 |9600 Baud
0 8 |Limit 2 schaltet 319200 Baud
1 |Schnittstelle 9 |Limit 3 schaltet 4138400 Baud
Erra Riicksetzen aller gespeicherten Eintrage der Errorliste " = 5
0 |keine Funktion (Umschalten iiber Schnittstelle ist mdglich) (o s § 0 E:irr:tgta‘r'ig (gaéigp?;il:s[)’er Schnittstelle &
7 Limi T schae 1 oerade Py
8 | Limit2 schaltet 3 [kein Parity mt | Stopbit
9 |Limit 3 schaltet — A = [ms] ©
10 |ENTER/ Inc schaltet dEL Y | 0..200  Antwortverzégerung [ms
11 |ENTER/ Dec schaltet FrE9 Umschaltung 50Hz/60Hz
0 [Netzfrequenz 50Hz
1 |Netzfrequenz 60Hz
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